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EVOLUTIA ACTIVITATILOR DIN
CERCURILE DE ELECTRONICA



Invitarea electronicii la nivel
preuniversitar

m Formal —licee / ® Informal —1n
colegii tehnice cu familie, grup de
specializari in prieteni cu resurse
domeniul electronica gratuite de pe
si automatizari Internet

B Nonformal — cercuri m Participant la Next
de electronica (fizica Star: ,Nu exista
aplicata, robotica, profesori de robotica
s.a.) din Palatele in judet. Am invatat
Copiilor totul de pe Internet.”




Evolutia activitatilor din cercurile
de electronica

m Baza materiala
m |IPRS Baneasa -> cadre didactice

B Formarea cadrelor didactice

= Palatul National al Copiilor -> cadre didactice
m Concursul National de Electronica

= Mircea Mondea

= Ministerul Educatiei (diplome)




Concursul National de Electronica
ultima editie - Pitesti, tunie 2007
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Concursuri de electronica din tara

B  Electronica Azi” - Florin
Cociasu, Constanta

B  Stil Electronic” - Gheorghe
Vasilescu, Slatina

B TEAM” - Danut Haila,
Botosani

B, Invatdm sa inventam” -

Remus Pantelimonescu, lasi

,Electronicus” - prof. Teodor
Mesesan, Novaci

B Cupa Comemorativa Mircea
Mondea” - Margareta Diaconu,
Pitesti




ACTIVITATI INITIATE LA
CLUBUL COPIILOR ORSOVA



Dans, Muzica, Teatru...




Cum sa aducem activitatile tehnice pe scena?
Trofeul de Robotica ROBOTOR



Editii Robotor

B Prima editie:
= Trofeu regional - 2008

m Editii nationale: 2009, 2010, 2012, 2013,
2014

m Editii internationale: 2011, 2014, 2015

= Bulgaria, Franta, Italia, Polonia, Portugalia,
Serbia, Turcia, Romania

m http://nonformal.ro/ro/content/robotor



http://nonformal.ro/ro/content/robotor

Trofeul International de Robotica ROBOTOR 2016

Categorii de varsta
Concurs Licurici Juniori Seniori
(clasele 2 -95) | (clasele 6 —9) | (clasele 10 —12)

Dragstere v v

Urmarirea liniei v v v
Mini sumo v v v
Micro sumo v v
Labirint cu linii v v
Labirint cu pereti v v v
Freestyle v v v
Roboti solari v v

Karel v v v




http://nonformal.ro/ro/content/recap

REmote Controlled Arm Project

RECAP


http://nonformal.ro/ro/content/recap
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B Acest proiect a fost finantat cu sprijinul Comisiei
Europene.

B Aceasta comunicare reflecta numai punctul de vedere
al autorului si Comisia nu este responsabila pentru

eventuala utilizare a informatiilor pe care le contine.




Partenerii proiectului RECAP

m Slaskie Techniczne Zaktady Naukowe —
Katowice, Polonia (coordonator).

B Beypazari Teknik Ve Endustri Meslek Lisesi —
Beypazari, Turcia.

B Lycée Henri Vincenot — Louhans, Franta.

m \WWyzsza Szkota Technologii Informatycznych
w Katowicach — Katowice, Polonia.

m Palatul Copiilor si Elevilor Drobeta Turnu
Severin — Filiala Orsova, Romania.




RECAP - Exemplu de buna practica

http://www.europeansharedtreasure.eu/detail.php?id project base=2010-1-PL1-L. EO04-11315

I
[ www.europeansharedtreasure.eu/detail php?id_project_base=2010-1-PL1-LEC04-11315
PARTNERSHIPS AND RESULTS IN COMENIUS, LEONARDO DA VINCI AND GRUNDTVIG MATIOMNAL AGENCIES
d European Lifelong
& Shared Learning
' T reasure Programme
2010-1-PL1-LECO04-11315
REMOTE CONTROLLED ARM PROJECT W sTAR PROJECT
PARTNERS el FOLAND [EBE TURKEY NKH FRANCE KEH ROMANIA |l POLAND
ORGANIZATION COORDINATOR  TYPE OF ORGANIZATION ADDRESS CONTACT PERSON
Slaskie Techniczne Zaklady Vocational or technical secondary ul. Sokolska 26 — Katowice Jarostaw Kiszka
Naukowe school %
English REMOTE CONTROLLED ARM PROJECT
Polish The objective of the project was to create pre-programmed and remote controlled models of robotic arm. The parinership was formed by 3 secondary

vocational schools from Poland (coordinator), France and Turkey together with a Polish university and a Romanian Club of Children (non-formal
educational institution). During the project all partners contributed their best knowledge and experience both during design and production stages.
Faor that reason tasks were distributed among partners according to their skills and competence. For 2 years we have created prototypes of
mechanical part of the hand, its steering system and technical documentation which might be useful for any institutions which have resources needed
to produce their own hands. The majority of the mechanical partwas produced in France and Turkey, the control system was created mainly in
Romania, Poland and France while the design work was initially done in Poland, Turkey and Romania. Finally we decided to develop the concept
created in Polish secondary school. Students were confributing at each stage ofthe project — making designs, producing and testing the software and
hardware. The University created the web page with information about the project. We also took partin Innorobo 2012 in Lyon, showing our ideas to
the visitors and getting a great deal of interest both from professionals and robotic fans.

RESULTS Bl JOINT RESULTS BNl TURKEY NH FRANCE NN ROMANIA

English SYSTEM FOR CAPTURING ARM MOTION - SCAM LANGUAGE(S) AUDIENCE(S) PRODUCT AVAILABILITY
Fiorarian The purpose of this paper is to present a System for Capturing Arm English, Pupils, TYPE Directly
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http://www.europeansharedtreasure.eu/detail.php?id_project_base=2010-1-PL1-LEO04-11315

Scopul parteneriatulul &

B Scopul parteneriatului a fost proiectarea si
realizarea unui brat robotic
m Contributiile echipei romane

= Electronica
= Controler pentru bratul robotic
= SCAM (System for Capturing Arm Motion)

= Programare

= Mecanica
= Proiectarea bratului

contributia echipel din Romania




Solutia propusa pentru deget
(ProEngineer)




Pozitia degetului in cazul static
(GeoGebra)




Simularea flexarii degetulul
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Prototipul degetului (SF1)

= Falange: tabla de aluminiu de 0,8 mm

= Articulatii: suruburi M2 + tuburi de plastic
= Scripeti: Plexiglas de 4 mm

= Arcuri; coarda de chitara de 0,4 mm
= Tendon: fir de nylon de 0,5 mm




Design-ul mainii



Bratul robotic




Realizarea mainii

~ Degetablav3




Mana (+ Tncheletura mainit)




Comparatie intre 2 maini
- mana proiectata de polonezi si realizata de francezi
- mana romaneasca




1C romanesc

Bratul robot




2012 Extreme Redesign Contest

www.DimensionPrinting.com/extremeredesign

.STRATASYS

Make 11 Feal
Winners Revealed in 2012 Extreme Redesign Contest by Dimension 3D Printing
Enginssring students woridwide recogrized far Innovative designs

MINNEAPOLIS—{BUSINESS WIRE|- Dimension 30 Prmting, 3 brand of Siratasys Inc. (NASDAQE S5YS), tnday announced he
winners In s elghth annual Exireme Redasign 30 Printing Challenge. The global contest encourages siudents io submit an
Innowative product deslgn, a redesign of an existing product, or an original work of art or archifectura.

Dimengion 30 Prnting 1s awanding each of three student winnars 2,500 o
51,000 scholarships In the categonas of Migdle and High School
Engineenng, Colizge Engineening, and Ar & Architeciure. A llst of winners
follpws. For full descripions and supporting artwork of designs, visit

www. DIMENs|onPrintng. comiextremaredesian

Deslgns are awarded based on creativity, usefuiness, part Integrity and
aesthatics. Instructors of the three first-place student winners will recelve an
Apple IP3d for wse In the ciassreom. With this year's awands, the contast wil
exgead he $100,000 mark In scholarships granied since the contests
Inception. This year's contest also features a bonus award calegory:
Stugenis who Incorporated a school-gplrit theme into thelr designs
compated for a 3250 gift card.

Colizge Engineering Category

Rank:

1 Ccontinuous Akshay Gautam & Gauray Singh, Indan
water supply Institute of Information Technology, Deslgn &
hand pump: Manutacturing — Jabalpur, India

2 Diabetic Testing  Zanhraa Bazzl, Abrar Wazier, Stankey Marsk,
Statlon: Wayne Siate Unlversiy — Dearbom, MI

3 Sclesors for ight  Isabell Boguist, Lwed University of Technoiogy
and laft-nanded  — Luled, Swegen
Users:

"Ainning dexzign in e Art & ArchEcture catzgory Rank
{Photo: Stratemys Inc.) -
1 Desert Rose Kyi2 Whybrew, University of Central Fiorida —

Grant, FL
2 Communlty Library Alex Tseng, Rice Unlversily — Houston, TX

3 Gresn Art Cristina-Mara & Rober-Sebastan
Dron, Palatul Coplior 51 Elevilor Drobeta
Turnu Severin — Drodeta Turmu Severn,
Romania

Migdie/High Sehool Engineening Calagory
Rank:
1 Pro Sump Nichoias Plo, Wamen High School — Downey,
ChA

2 Diagonal Slics Quentin Torgarson, Mars Area High School —



http://www.dimensionprinting.com/extremeredesign

Controler pentru comanda mainii
robotice - Specificatii

m Controlerul trebuie sa comande cele 6 servomotoare
(2 servomotoare pentru degetul mare si cate unul
pentru fiecare din celelalte degete) care actioneaza
degetele In conformitate cu comenzile primite de la
un calculator si in functie de forta de apasare a
degetelor.

Cerinte:

6 iesiri PWM

5/6 intrari analogice
port serial

interfata TWI




Controler - Vedere 3D (fata top)




Controler - Vedere 3D (fata bottom)
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SCAM
Sistem de Captura a Miscarii




Controler SCAM (Top)
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Controler SCAM (Bottom)




http://nonformal.ro/ro/content/script
SCRatch International Programming Trial

SCRIPT



http://nonformal.ro/ro/content/script




http://nonformal.ro/ro/content/script
SCRatch International Programming Trial

SCRIPT



http://nonformal.ro/ro/content/script

SCRIPT

Script 2016 - Educational Software

Projects ( 27 ) Comments (0) Curators Activity {0 Followers }

m Concurs de
' programare in

sl Scratch (proiect al
‘ Lifelong Kindergarten

S$16edu_0_macopecosc
by mihai_agape by mihai_agape

S16edu_1_admimistpa

o+0
® +
+ @
+@=

S16edu_3_coszmiresz

S$16edu_4_jamilurasc S$16edu_4_dimibacoco

$16edu_4_qunadorosz

i by i agae by mivai_sgape o g e G r O u p d e I a M IT)

Create ExporeDscuss ey (U

ooz o http://scratch.mit.edu/
B 6 sectiuni
m 10 categorii de varsta
. % m Participanti de pe

‘ Add projects ‘ Allow anyone to add projects | sortby ~ ‘

Updated 16 Mar 2014

$12_fel_lll-IV_fenimi $12_fel_|

by mihai_sgape by mih

IV_feilmi
Proiectele participante la concursul ape
de programare in Scratch SCRIPT
2012, organizat in cadrul
Concursului Interdisciplinar .Perla
Dunarii, editia a Xlll-a

$12_ani_lll-IV_sadami
by mihai_agspe

Créciun fericit!
* ; ) t I I t . I I t
$12_fel_Ill-IV_fegemi $12_ani_lIIV_vidumi $12_ani_li_omgami $12_ani_lll-V_tesami
by mihai_ag by minai_sgape by mihai_sgape



http://scratch.mit.edu/

http://nonformal.ro/en/content/karel
Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning

KAREL



http://nonformal.ro/en/content/karel

Programul
Invatare pe
toata durata vietii

B Acest proiect a fost finantat cu sprijinul Comisiei
Europene.

B Aceasta comunicare reflecta numai punctul de vedere
al autorilor si Comisia nu este responsabila pentru

eventuala utilizare a informatiilor pe care le contine.




Partenerii proiectulur KAREL

m Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin,
Romania (coordonator)

B Platon Schools (Ektmraideutnpia MNAatwv)
(Katerini, Grecia)

B Beypazari Teknik Ve Endustri Meslek Lisesi

(Beypazari, Turcia)

B Technikum nr 1 im. Stanistawa Staszica w
Zespole Szkot Technicznych w Rybniku
(Rybnik, Polonia)




Scop & Produse

B Scopul proiectului a fost dezvoltarea de
materiale curriculare pentru invatarea
stiintelor si tehnologiei cu ajutorul robaotilor.

B Produse

= Platforma robotica proiectata si fabricata in
cate 5 exemplare pentru fiecare partener.

= Dictionar de robotica in engleza si limbile
tarilor participante.




Platforma robotica Karel

inferioara

Placa
superioara



Programul
Invatare pe
toata durata vietii

Placa inferioara (Bottom)

]
Roata
omnidirectionala

Detector de linie cu
patru senzori

Circuit de protectie '( g
a bateriei

Circuit pentru
~ incarcarea bateriei

Roti cu anvelope



Placa inferioara (Top) T [

Ml toata durata vietii

Banda de Conector de alimentare a
fixare a D/ detectorului de linie

woms. bateriei  J N
Termistor pentru ﬂ ’Conector echilibrare.

temperatura bateriei -~ p (' bater
S R _— Y /8
Ny $ 1N y
: A i

Conector iesiri
detector de linie

LED-uri pentru stadiul
incarcarii bateriei

Jack CC pentru

adaptor 12V
A

I .: 3 e

\

Micromotoare HP 1:50 /
Cu ax pentru encoder

Conector Baterie
descarcare LiPo 2s
& Tncarcare

baterie

b

/7

Conector pentru tensiunea de Conectori
alimentare a placii superioare motoare



Programul
Invatare pe
toata durata vietii

Placa superioara (Bottom)

Microcontroler
ATmega 32U4

Stabilizator
tensiune +5V
LM2940CS

Conector
mini USB

Stabilizator

tensiune oo S W o Stabilizator
+3,3V R ey g A - v tensiune +7 V
LM1117IMP TPS63060
Modul
Bluetooth
BTM 182
Circuit convertor Driver motor Conector tensiune

nivel 33VvV-5V DRVS8833PWP alimentare



. - RPN Programul
Placa superioara (Top) -5 ..,

Sir de pini conectati la
A OV
L)

Sir de pini conectati la e/ /e
masa — |
Pini conectati la intrérile analogice el e
A0 - A11 3

Pini conectati la 1/0
D12-D15

Potentiometru utilizato , LED-uri utilizator

LED alimentare Conector mini USB

Conector tensiune Buton Reset

stabilizata +7 V

Pini selectie tensiune de
alimentare a motoarelor
(baterie sau +7 V)

Conector tensiune
stabilizatd +3,3 V

Conector programare

Pini pentru alimentarea ISP (pin 1)

stabilizatorului de +7 V

: ' 206 M Butoane utilizator
Conectori tensiune SRS  Twale sy , . .~
baterie [ i@ PR | Y

s
Y

Buton
Conectori incarcare

LED stare fotoare Gaura bootloader Conector

driver marker inferfata
motoare UART

Micro-comutator
alimentare

LED-uri stare
Bluetooth




Sprijin in activitati

B Componente
m Seiko
m Tl

B Software
m PTC

B Diseminare
= Scientix

R Programul
N [nVvatare pe
toata durata vietii



Proiecte europene in matematica si stiinte
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 SCIENTIX

Scientix: 2010 - 2016
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" scientix live

4 Observatorul )

Scientix

(" Puncte Na;ionale\
de Contact &
Ambasadori

‘i u

~ Mowan
Portugal .. 3
© ° Spin

Proiect finantat in cadrul programului Orizont 2020 al UE

http://www.scientix.eu/
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Cum sa crestem numarul fanilor STIM?



PROPUNERI PENTRU DEZVOLTAREA
RESURSEI UMANE IN ELECTRONICA



Numarul cercurilor de electronica

m Evolutie

m Scaderea numarului de cercuri
= Mehedinti 3 -> 1
m Cca. 100 cercuri (estimare) -> 20 mai active

B Solutie
= Oprirea desfiintarii cercurilor

= Recunoasterea de catre MENCS a importantei
cercurilor de Electronica pentru dezvoltarea
personala si profesionala a elevilor




Grupul finta

m Evolutie

= Scaderea numarului de elevi de liceu &
cresterea numarului de elevi din ciclul primar

m Solutie — atragerea unui numar mai mare de
= Elevi de liceu (in special de la mate-info)
m Fete
= Elevi proveniti din medii defavoriza




Cadrele didactice

B Prezent

= Corp profesoral matur (vechime > 25 ani,
gradul didactic 1)

= Lipsa activitatilor de formare in specialitate
B Imbunatatiri
= Cursuri de formare in specialitate (cooperare
mediu universitar, companii, palate ale
copiilor)
= Experiente / activitati de formare in companii




Curriculum

B Prezent
= Curriculum similar cu CDS-ul din scoli
= Flexibilitate si schimbari rapide
= Calitate slaba (- cooperare)
m Solutii (mediu universitar + companii + cercuri)
= Programe CDS pentru diferite teme
= Auxiliare curriculare
= Cursuri online (e.g. Moodle)
= Banci de teste




Folosirea tehnologiel

B Prezent

= Dotare slaba cu calculatoare si echipamente
pentru electronica

®m Masuri

= Dotarea cu calculatoare si echipamente pentru
electronica - ,Gunoiul unora, comoara altora”

= Generalizarea utilizarii unor instrumente
(Moodle, Google Docs, OneDrive, retele
sociale)




Resursele financlare

Fundatia MacArthur Khan Academy

m Lipsa competentelor
necesare participarii la
economia globala pentru
milioane de oameni

= Sistem de eliberare
diplome recunoscute
international

= Crearea de continuturi si
instrumente libere care sa-i
sprijine pe participanti sa
dobandeasca diplomele.

https://www.100andchange.org/



https://www.100andchange.org/

Resursele financlare

Cine Cum
B Companii din m Redirectionarea
domeniul electronicii ~ mpozitului pe profit de

. . catre companii
B Comisia Europeana .
m Granturi

N Min.isterul Educafiel  w Fonduri de la Bugetul de
Nationale si Stat
Cercetarii Stiintifice




Companiile

B Internship-uri pentru elevi si profesori
B Dezvoltare si evaluare materiale curriculare

m Mentorat in domeniul cercetarii pentru elevi si
cadre didactice

B Participarea in comisiile de evaluare a
concursurilor

B Sistem de recunoastere a competentelor
acumulate de elevi in cadrul nonformal

®m Granturi pentru proiecte de imbunatatire a
activitatii nemijlocite din cercuri




Mediul universitar

m Cursuri de formare pentru profesori

B Dezvoltare si evaluare materiale curriculare
m Cursuri pentru elevi (e.g. MIT)

m Scoli de vara pentru elevi

m Activitati de mentorat pentru activitati de
cercetare ale elevilor si profesorilor

B Comisli de evaluare a concursurilor

®m Admiterea elevilor pe baza performantelor
obtinute la competitii de electronica




Concursul National de Electronica

m Calendarul Activitatilor Educative Nationale
2016 al MENCS http://nonformal.ro/ZZP

B Includerea in sectiunea Al. Evenimente
nationale organizate de MENCS si parteneri

B Implicarea mediului universitar si a
companiilor

m Diplome eliberate de MENCS si recunoscute
de universitati pentru admiterea la facultatile
de electronica



http://nonformal.ro/ZZP

[ntrebari?




